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产品选型手册
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产品型号：AGV-CQ11-MN100
产品介绍
AGV-CQ11-MN100属于背负型AGV，磁导航，前进/后退双向行走， SUNX PX-22传感器。
AGV依靠自带的蓄电池提供动力，行驶稳定，行驶过程中无噪声、无污染，可以应用在许多要求工作环境清洁的场所。采用触摸屏人机交互，可方便设置参数、站点。避障传感器可0-180°区域扫描，保证行驶过程中的安全。
该车型主要用于电子行业、家电行业、汽车行业等的工具、载具、治具、物料、成品搬运。代替人工作业。
技术规格参数
	参数项目
	参数指标

	型号
	AGV-CQ11-MN100

	基本功能
	背负

	自身重量
	100KG

	导引方式
	磁导航

	行走方向
	前进后退 

	驱动方式
	2WD

	前进速度
	10m/min～30m/min

	地址读取方式
	RFID组件

	载重能力
	背负100KG（最适路面下，测得最大载重能力）

	爬坡能力
	2%

	最小转弯半径
	R800

	直线导引精度
	±10mm

	停止精度
	±10mm

	尺寸
	L880mm*W490mm*H435mm

	电机
	DC无刷电机

	控制方式
	微电脑控制

	操作方式
	触摸屏操作

	驱动模组
	驱动轮：Ø130聚氨酯（黑色）

	
	传动方式：齿轮

	安全防护
	障碍物检测：0~3M感应距离

	
	安全缓冲触边

	
	限流保护，低电压报警

	
	警示标签：禁止踩踏、挤压注意、非专职人员禁止操作、危险、卷入注意

	
	蜂鸣器：异常发生时警报

	
	信号灯：红、黄、绿三色

	功能
	音乐喇叭：5种声音选择


	参数项目
	参数指标

	功能
	电量计：显示当前电池电量

	
	指定目的地：最多256个站点设置

	
	异常报警：有（音乐喇叭及信号灯）

	
	紧急停止开关：有

	
	操作按钮：停止、前进、后退

	
	人机界面：触摸屏

	
	驱动单元提升：无

	电池
	DC24V、38AH

	充电方式
	离线充电，2组


工作环境表
	工作场合
	室内

	工作温度
	0～40℃

	工作湿度
	40%～80%

	工作地面
	坚实、防滑、防潮、平整，不能有油污、腐蚀液体

	路线环境
	AGV路线上避免强磁场


配置与订购
	项目
	订购号
	描述
	数量
	单位
	备注

	标准配置
	　
	　
	　
	　
	　

	AGV-CQ11-MN100
	JT15070000
	背负型AGV，磁导航，单驱双向，中大电机，PX神视传感器，不含电池
	1
	台
	　

	AGV-CQ11-MN100
	JT15070010
	背负型AGV，磁导航，单驱双向，中大电机，西克传感器，不含电池
	1
	台
	　

	电池盒组件
	JT15070004
	电池托盘；DC24V，38Ah，松下
	2
	个
	

	电池推车
	JT15070005
	电池手推车；38Ah，松下
	1
	个
	

	充电器
	5210000010
	充电器；8A，PB-230-24，明纬
	1
	个
	

	可选配置
	
	
	
	
	

	遥控器
	5370000041
	控制器；直流4路，24V，无线遥控开关，配500米远距离遥控器
	1
	套
	

	可选电池
	
	
	
	
	

	蓄电池
	4010000025
	电池；6DM12-40，12V，38AH，196*165*175，中宝
	4
	个
	


产品三视图
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